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.„ !, Har ainasraichtan Untorlagan •ntnommen 

Oi. folgendan Ang-ban .ind dan vom Anmdder -ng^em 

Priifungsantrag gem. 5 44 PatG ist geatellt 
fl 1 Softgriffelement fur Elektrohandwerkzeugmaachman 
X V m c„f,o,iff B lament fur Elektrohandwertaeug- 
@ Bai 8 ' nem J . So ^ 9 V7„ e i!^"' a ehause 00) mit angeseG- 
^ maschinen. die em Masc £ ine . n8 ?^"ff ' <L 0 \set\ das ei- 

fungen (20) eingebracht (Fig. 3). 
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Zeichnung 



atana der Technik rv.Brf a ■ 

DieErfindung ia anhand von in der Zeichnung dargestell- 
Die Erfindung gehi aus von einem Softgriffetement fiir 5 b^rnlh^-^n^ b nachfol «endeo Beschrei- 

senden mektrohandwerkzeugmaschken der im Oberbe<Jff a J* h l,7 ^ "^T Handgriffs furdnMaschi- 

des Ansprucbs 1 definierten Gauung. ^ ff S T Elektrohandwericzeugmaschine und eines 

Em bekanntes schalenformiges Softgriffelement dieser vo ™| ian dgnff abgezogenen Softgriffelemenls, 

Ait fiir erne Scblagbohrmaschine (DE 197 03 746 Al) ist 10 PfennfnlTi ' So&gnSelemeas in Richtung 

auf die als Andruckflache fiir den Bediener beim Arbeiten K» i . 

nut der Scblagbohrmaschine dienende Handg^S* ""^ ™ in Fig. 2, 

amr^kseidgenTeUdesamMaschinengehau^Sfaf J?^i^^^D««eIlu«g^»E%.3 

angefonnten Handgriffs aufgesetzl Das SoftgriffekmS Z?^ ^ " gemaB zweier weite ^ Ausffih- 

uber zwei Befestigungsstellen mit dem H^dgriff ve^ un .5 ^ ^ ' o 

den. Die eine Befestigungsstelle ist als SchnapWrbiX, Ffe f ' ve * roBerte DarsteUung des Ausschnitts VI in 

ausgebildet, bei der eine am Schalenkorper angeforrote «w i 

Zunge mil Rastbaken hinter einen VorsprunVan der 1W ne „„ 8 K- aUSSctwiUweise «*» Seitenansicht eines Maschi- 

gnffwandung greift. Die andere BefesdgungTsteUe w£ 2fi ^ He "trohandweAze U gmaschine m^t 

fwevom Schalenk&per quer zur Andractactom^ wegsut 20 £££ IS^ 1 "^^^ 

hende Lasche und eine entsprechend querverlaufende Auf £ ^ i,oftgn r ffelementen . * 

ko^f T 8 am Maschine °8 ehiuse die miteinaX eta eWCn UngSSchni,t in Kg. 7 oberen Softgriff- 

WilederEtfindung " . ^^^^^ 

J- — — Clemen, mit den Merk- ^ ^ ^ ^ " ^ ? 

weugehend reduziert, zumindest aber wesendkhS;^ 

so daB die Maschine fur eine erbeblich langere Stae" B«chreibu„g der Ausfiihrungsbeispiele 

Unterbrechung sicher gehalten werden kann. ,„ Flo , . , 

5-J - -pruch 1 angegebJn SofigHfiS^ PSJ^SSJ^JS*^ 

GemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfin- SffiffT -T 035 
dung ist im Grunde von mindestens einem Tril^utS Handgnff 11 smd in bekannter Weise aus 7wei <£L. 

"nd die Material^t^^^^^ 1 ^ ^ U ^LTgf^^ 10 b ™ 
Durchgangslocher stehen vorzugsweSer T. n^- ^ Wu 'osbesondere aus F« 3 Izu er u„ • . 

Erne weitere Steigemng des Pum~£?.. . 40 Riickseite voUstandig uberdeckt Tn^. u ^ eke toen 

wenn gemaB ememweiteren^fiih^^. U eig,bt sich - ^ ^en OberflachflTl^ L 10 ^ r nach auBen weisen- 

dung zwischen dem SdSSSl? hrU "« sbeis P ie ' <*« Erfin- Vertiefungen M S.? T^l 88 19 ' St eine Viel2ahl v °" 

Schicht aus atrT2 S aSr m X r ^ " emc fl ^Tf Ku" 19 V V7 8 lachmaBi « «» die Ober- 

der sich der ™/nkdr^ mi^^ f geonlnet »«• «* die 1^3 ?'' angeordnet sind. Dabei sind 

wzug w und den Schalenkorper 18 
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durchdringendes Durchgangsloch 21 cingcbracht. Die 
Durchgangslocher 21 sind dabei ira Bereich des Schalenkor- 
pers 18 mit dem weichelastischen Material des Oberzugs 19 
ausgekleideL In dem Ausfuhrungsbeispiel der Fig. 4 weisen 
von den in einer Querschnittsebene liegenden fiinf Vertie- 5 
fungen 20 die mittlere Veitiefung 20 und die beiden benach- 
barten Vertiefungen 20 jeweils ein Durchgangsloch 21 auf, 
wahrend die beiden auBeren Vertiefungen 20 nicht mit ei- 
nem Durchgangsloch versehen sind. Diese Durchgangslo- 
cher 21 ermoglichen eine Luftzirkulation des in den Vertie- 10 
fungen 20 vorhandenen Luftdepots unter der Handflache, 
die Feuchtigkeit und HandschweiB gut abfiihrt. 

Bei dem in Fig. 5 im Querschnitt und in Fig. 6 in einem 
Ausschnitl vergroBert dargestellten Softgriffelement 15 ist 
eine w schwimmende ,, Lagcrung des Softgriffelcments 15 15 
realisiert. Hierzu ist die Materialauskleidung in den Durch- 
gangslochern 21 so ausgelegt, daB sie tiber die Oberflache 
des Schalenkorpers 18 kragenarug vorstehL Mit diesen Ma- 
terialkragen 191 stiitzt sich der Schalenkorper 18 auf der 
Handgrifrwandung 111 des Handgriffs 13 ab, wobei zwi- 20 
schen dem Handgriff 11 und dem Schalenkorper 18 noch 
eine Schicht 22 aus atmungsaktivem Material angeordnet 
ist. Diese Schicht 22 ist wechselbar ausgebildet und kann 
nach Abnehmen des SoftgrifFelements 15 vom Handgriff 11 
von der Handgrifrwandung 111 abgezogen und durch eine 25 
neue Schicht 22 ersetzt werden. Die schwimmende Lage- 
rung des Schalenkorpers 18 und die atmungsakuve Schicht 
22 verbessern die Luftzirkulation des Luftpolsters unter der 
Handflache beim Arbeiten mit der Elektrohandwerkzeug- 
maschine f so daB eine verbesserte Feuchtigkeitsabfuhrung 30 
gewahrleistet ist. 

Wie bei dem Ausfuhrungsbeispiel in Fig. 4 sind auch in 
dem Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 5 und 6 die beschrie- 
benen Durchgangslocher 21 nur in einem Teil der Vertiefun- 
gen 20 vorgesehen. Anders als im Ausfiihrungsbeispiel der 35 
Fig. 4 sind hier die Vertiefungen von Welientalern 23 gebil- 
det, die abwechselnd mit Wellenbergen 24 so in den Uber- 
zug 19 eingeformt sind, daB jedes Wellental 23 in Langs- 
und Querrichtung des Oberzugs 19 zwischen jeweils zwei 
Wellenbergen 24 eingebettet ist. Die Wellentaler 23 und 40 
Wellenberge 24 weisen angenahert Sinusform auf. 

Bei manchen Elektrohandwcrkzeugmaschinen, z. B. bei 
solchen mit sog. Mittelhandgriff, wird die Ruckseite des 
Maschinengehauses von dem Bedienenden auch als An- 
druckflache benutzt, um eine erhohte AnpreBkraft auf das 45 
Werkzeug aufzubringen. Fiir solche Anwendungsfalle bietet 
es sich an, auch die RUckseite des Maschinengehauses vor- 
teilhaft mit einem Softgriffelement zu versehen. In Figur ist 
ausschnittweise ein Maschinengehause 10 mit Handgriff 11 
einer Elektrohandwerkzeugmaschine gemaB einem weiteren 50 
Ausftihrungsbeispiel dargestellt, bei der sowohl ein Soft- 
griffelement 15 auf den Handgriff 11 (unteres Bild in Fig. 7) 
als auch ein kappenfbrmiges Softgriffelement 15' auf die 
Ruckseite des Maschinengehauses 10 (oberes Bild in Fig. 7) 
aufgesetzt werden kann. Wie die zuvor beschriebenen Soft- 55 
griff elemente 15 werden auch die beiden SoftgrifTclcmente 
15 und 15* am Handgriff 11 bzw. am Maschinengehause 10 
in zwei Raststellen 16 und 17 verrastet (Fig. 8 und 10). Wie 
aus den Schnittdarstellungen der Fig. 8 und 10 zu erkennen 
ist, besteht jedes Softgriffelement 15 bzw. 15* aus dem stei- 60 
fen Schalenkorper 18 aus Kunststoff der die Raststellen 16 
und 17 tragt, und aus einem Oberzug 19 aus weichelasti- 
schem Material der den Schalenkorper 18 auf dessen vom 
Handgriff U bzw. Maschinengehause 10 abgekehrten RUck- 
seite vollstandig tiberdeckt. Wie in dem Ausfiihrungsbei- 65 
spiel der Fig. 4 sind in der nach auBen weisenden freien 
Oberflache des Oberzugs 19 eine Vielzahl von Vertiefungen 
20 enthalten, die gleichmaBig iiber die Oberflache des Ober- 
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zugs 19 verteilt angeordnet sind und im Grande der Vertie- 
fungen 20 jeweils ein den Oberzug 19 und den Schalenkor- 
per 18 durchdringendes Durchgangsloch 21 eingebracht 
Die fur die Softgriffeiemente 15 gemaB Fig. 1-6 angegebe- 
nen Vorteile werden in gleicher Weise sowohl bei dem Soft- 
griffelement 15' auf der Ruckseite des Maschinengehauses 
10 als auch bei dem Softgriffelement 15 auf der Ruckseite 
des Handgriffs 11 erzielL 

PatentansprUche 

1. Softgriffelement fur Elektrohandwerkzeugmaschi- 
nen, die ein Maschinengehause (10) mit daran ange- 
setztem oder angeformtem Handgriff (11) aufweisen, 
mit mindestens einem auf das Maschinengehause (10) 
und/oder den Handgriff (U), insbesondere auf einer 
vom Werkzeug abgekehrten RUckseite, losbar aufge- 
setzten, steifen Schalenkorper (18) und einem Oberzug 
(19) aus weichelastischem Material, der den Schalen- 
korper (18) auf dessen vom Maschinengehause (10) 
bzw. vom Handgriff (11) abgekehrten Ruckseite tiber- 
deckt, dadurch gekennzeichnet, daB in der freien 
Oberflache des ttberzugs (19) eine Vielzahl von Vertie- 
fungen (20) enthalten ist 

2. Softgriffelement nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Vertiefungen (20) gleichmaBig Qber 
die gesamte Oberflache verteilt angeordnet sind. 

3. Softgriffelement nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB im Grunde von mindestens einem 
Teil der Vertiefungen (20) jeweils ein den Oberzug (19) 
und den Schalenk5rper (18) durchdringendes Durch- 
gangsloch (21) eingebracht isL 

4. Softgriffelement nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Durchgangslocher (21) im Bereich 
des Schalenkorpers (18) mit dem weichelastischen Ma- 
terial des Oberzugs (19) ausgekleidet sind. 

5. Softgriffelement nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei mindestens einen Teil der Durch- 
gangslocher (21) die weichelastische Materialausklei- 
dung im Schalenkdrperbereich iiber die Oberflache des 
Schalenkorpers (18) kragenartig vorsteht und daB der 
Schalenkorper (18) mit dicscn Materialkragen (191) 
auf dem Handgriff (11) aufliegt. 

6. Softgriffelement nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi zwischen dem Schalenkorper (18) und 
dem Handgriff (U) eine Schicht (22) aus atmungsakti- 
vem Material, vorzugsweise wechselbar, angeordnet 
ist, auf der sich der Schalenkorper (18) mit seinen Ma- 
terialkragen (191) abstiitzt. 

7. Softgriffelement nach einem der Anspriiche 1-6, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Vertiefungen (20) im 
Oberzug (19) von konkaven Kugelkappen (25) gebildet 
sind. 

8. Softgriffelement nach einem der Anspriiche 1-6, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Vertiefungen (20) im 
Oberzug (19) von Welientalern (23) gebildet sind, die 
abwechselnd mit Wellenbergen (24) so in den Oberzug 
(19) eingeformt sind, daB jedes Wellental (23) in 
Langs- und Querrichtung zwischen jeweils zwei Wel- 
lenbergen (24) eingebettet ist. 

9. Softgriffelement nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Wellentaler (23) und Wellenberge 
(24) eine angenaherte Sinusform aufweisen. 
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